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Einsatzzweck und -ort Installationshandbuch ET-/MT-xx7

1 Einsatzzweck und -ort

Die ET-/MT-xx7 Geréte der Gerateplattform MANTA (SERIE 400 / 500 und 600) sind speziell fur
die Prozess-Automatisierung und den Einsatz in GMP- und Reinraum-Applikationen entwickelt
worden. Einsetzbar in Ex-Bereichen der Zone 1, 21, 2 und 22 (je nach Geratetyp) sind diese
Gerate ideal fur eine groRe Anzahl von Anwendungen.

2 Erlauterung der Symbole
2.1 Symbole in der Installationsanleitung

Symbol Bedeutung

o Hinweis zum leichteren Arbeiten, wichtiger Hinweis

Verweis auf ein anderes Kapitel, einen anderen Abschnitt, eine andere
Dokumentation oder eine Internetseite.

@ Arbeitsschritt, Nummer gibt die Reihenfolge des Arbeitsschritts an

Wichtiger Arbeitsschritt, Hinweis, unbedingt zu beachten

"=y | Hinweispfeil (blau)
\

Bewegungspfeil (braun), deutet die Bewegung an die am oder mit dem Material
gemacht wird / werden kann.

2.2 Warnhinweise

Nichtbeachten fiihrt zu schweren oder tédlichen Verletzungen.

WARNUNG

Nichtbeachten kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen fihren.

VORSICHT

Nichtbeachten kann zu leichten Verletzungen fuhren.

Nichtbeachten kann Sachschaden verursachen.
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3 Weitere Dokumente
e Betriebsanleitung ET-xx7 (OI_ET_xx7)
¢ Betriebsanleitung MT-xx7 (Ol_MT _xx7)
e Betriebsanleitung IT-xx7 (Ol_IT_xx7)
e Betriebsanleitung Tastatur KB2 (Ol_Keyboard_KB?2)
e Betriebsanleitung UB03 (Ol_UBO03)

¢ Betriebsanleitung Barcodescanner IDM (OIl_Scanner_IDM)

@ Dokumente in weiteren Sprachen siehe r-stahl.com.
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Warnungen Installationshandbuch ET-/MT-xx7

4 Warnungen
4.1 Bedienung des Touchdisplays

HINWEIS

Sachschaden durch Berihrungen des Touchdisplays mit spitzen oder scharfen
Gegenstanden !
Nichtbeachten fuhrt zu Beschadigungen des Touchdisplays, Verkiirzung der Lebensdauer oder
Totalausfall.
e Das Touchdisplay nur mit dem Finger oder einem Touch-Stift flr kapazitiven Touch
bedienen.

Beschadigung des Touchdisplays durch elektromagnetische Stérungen !
Nichtbeachten fuhrt zu Fehlfunktionen und Funktionsbeeintrachtigungen des Touchdisplays.
e HMI Gerét in die Funktionserde der Anlage einbeziehen. Die Funktionserdung wird zur
Unterdriickung elektromagnetischer Stérungen verwendet.

Falsches Bedienen des Touchscreens kann zu unbeabsichtigten Funktionen und Fehlern
fihren ! Das Gerét kann diese dann nicht, falsch oder in unbeabsichtigter Weise umsetzen !

¢ Sicherheitsrelevante Funktionen nicht Uber das Touchdisplay realisieren.
¢ Unbeabsichtigte Mehrfachberihrungen vermeiden.
o Grof¥flachige Bertihrungen des Touchdisplays vermeiden.

e Zur Bedienung ausschliel3lich Finger oder einen Touch-Stift fur kapazitiven Touch
verwenden.

¢ Vor dem Bedienen des Gerats mit den Multi-Touch-Funktionen des Betriebssystems und
der zu bedienenden Applikation vertraut machen.

e Gerat zur Reinigung und Wartung ausschalten.
¢ Kontaminierung des Touchdisplays durch Salzwasser vermeiden.

e Gerat vor Regen, Schnee und Spritzwgsser schiitzen, z. B. durch ein Sonnendach oder
einer andere Uberdachte Konstruktion. Uberlegungen zu starken Winden, Meerwasser und
Regen auf offener See mit einbeziehen.

Blasen- / Kissenbildung beim Folientouch:

Unter extremen Umgebungsbedingungen (hohe Luftfeutigkeit, Temperatur) kann es in seltenen
Féallen zu einer Blasen- oder auch Kissenbildung der Folien-Touchoberflache kommen. Dies stellt
keinerlei Funktionseinschréankung dar und ist ein rein optisches Phanomen.

4.2 Gehauseschaden

Beschadigung der Standful3- / Wandarmkupplung durch mechanische Belastung !
Nichtbeachten fuhrt zur mechanischen Beschadigung der Standfufd / Wandarmkupplung.

e Gehausetiren nur fir Installationszwecke offnen !

e Gehausetiren nicht dauerhaft geotffnet lassen !

© R. STAHL HMI Systems GmbH / IM_ET_MT-xx7_de_V_01_00_03.docx / 16.08.2024 Seite 7 von 36



Installationshandbuch ET-/MT-xx7 Gehausearten

5 Gehausearten

HSG-xx7-VxA-FR
mit Fronttir als Standard

links Vorderseite rechts

HSG-xx7-VXA-CFR
mit Fronttlr fir Reinraum

links Vorderseite rechts

HSG-xx7-VxA-BD
mit Backdoor als Standard

links Vorderseite rechts
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6 Montage
6.1 Montagearten

auf Standful? MPFL Wandmontage, mit Wandhalter

7

- rY
- ] [

\O 0/

i

|

auf Wandarm, stehend montiert

auf Wandarm, héangend montiert
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6.2 Montagedarstellung

Montage auf Standful3 Deckenmontage mit Standfuf3

Montage mit Wandarm stehend Montage mit Wandarm héngend

Wandmontage

Seite 10 von 36 © R. STAHL HMI Systems GmbH / IM_ET_MT-xx7_de_V_01_00_03.docx / 16.08.2024



Montage
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6.3 Montagezubehor

HSG-xx7-VxA-FR mit Tastatur

Montage auf

Standfu Wandmontage

Montage mit
Wandarm stehend

Montage mit
Wandarm hangend

[l
(

HSG-xx7-VxA-CFR mit Tastatur

Montage auf

Standful Wandmontage

Montage mit
Wandarm stehend

Montage mit
Wandarm hangend

Wi

-

===

|

/

Tastatur mit UBO3

Barcode Handscanner

Barcode Funkscanner
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6.4 Empfohlene Montageart

Die im Folgenden aufgefuhrten empfohlenen Montagearten sind das Resultat von zahlreichen
Montageldésungen vieler Jahre. Bitte folgen Sie diesen Empfehlungen um das Gerat
bestmdglichst zu montieren.

Bevor Sie sich fur eine Montageart des Gerates entscheiden, ist es sehr wichtig, die Vibrations-
und Schockbedingungen im Vorfeld zu prufen. Wir tbernehmen keinerlei Verantwortung fur
eine falsch gewahlte Montageart, die unter Umstanden zu Gerateschaden oder -ausféllen fihren
kann!

Bedingungen am

Montageort Montage- / Installationsart Empfehlung

|

Montage auf Standful3
MPFL,
mit / ohne externer
Tastatur

Keine Einschrankungen

—

Deckenmontage mit
Standful? MPFL,

. . ) ) mit / ohne externer
Keine Vibration und keine Tastatur

Stolke

Keine Einschréankungen

Montage auf Wandarm
stehend,
mit / ohne externer
Tastatur

Keine Einschréankungen

AN

Montage auf Wandarm
hangend,
mit / ohne externer
Tastatur

S

Keine Einschréankungen

Wandmontage,

mit / ohne externer Keine Einschrankungen

Tastatur
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Bedingungen am

Montageort Montage- / Installationsart Empfehlung

|

Montage auf Standful3
MPFL, .
mit / ohne externer Nicht empfohlen
Tastatur
Vibration (sinusférmig)
nach IEC 60068-2-6
5...13,2Hz: 1 mm m
13,2 ... 100 Hz: £0,7 g
Wechselzyklus 1 oct/min
Achse X, Y, Z | Deckenmontage mit
Standful3 MPFL, .
: Nicht empfohlen
Dwell Test: mit / ohne externer
71,7 bis 79,2 Hz: 0,7 g Tastatur
120 min.
Wechselzyklus 1 oct/min
Achse X ——
Montage auf Wandarm
30 Hz: 40,7 g - . stehend, Nicht empfohlen
90 min. mit / ohne externer
Wechselzyklus 1 oct/min l Tastatur
Achse Y, Z )
. Montage auf Wandarm
pr— hangend, .
mit / ohne externer Nicht empfohlen
Tastatur
- Wandmontage,
mit / ohne externer Keine Einschrankungen
i Tastatur

6.5 Montagehinweise

e Die Anzugsdrehmomente der Kabelverschraubungen sind von den verwendeten Kabeln
und Leitungen abhangig. Somit sind die Anzugsdrehmomente vom Anwender selbst
festzulegen.

e Die Montage des Standfulles / des Wandarms muss mit mindestens 4
Befestigungspunkten erfolgen. Es sind geeignete Montagemittel fir das jeweilige
Wandmaterial zu wéhlen.
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7 Werkzeug

\
g )
w (!

&

i

P

1x Seitenschneider

1x Abmantelungsmesser

1x Abisolierzange

1x Maulschlissel SW 10

1x Maulschlissel SW 13

1x Maulschlissel SW 14

1x Maulschliissel SW 24

1x Kreuzschraubendreher Grof3e 1
1x Kreuzschraubendreher Grol3e 2
1x Schlitzschraubendreher 2,5 mm
1x Inbusschliissel 5 mm

0

Fur die Montage des Standful® bzw. der Montage an eine Wand sind weitere hier nicht
aufgefuhrte Werkzeuge erforderlich !
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8 Mechanische Installation

WARNUNG

Herabfallendes oder stirzendes Gerat !
Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen von Personen und Beschadigung des
Gerdates fuhren.

e Gerate immer gleichzeitig mit 2 Personen montieren.

8.1 Abmessungen
8.1.1 Gehausevarianten

Alle Mafl3e in mm.

HSG-xx7-VxA-FR und HSG-xx7-VxA-BD
A _C
r - e
B
o
D
A B C D E F G H

740 568 190 635 255 402 68 260

HSG-xx7-VxXA-CFR

A Iy c

| 1
|

o

11 11 z
<o
D
A B C D E F G H

720 627 190 635 255 402 68 260
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Mechanische Installation

HSG-xx7-VxA-*-W

A Max o
A -

B
B Max

B C A Max | B Max

740

564 190 794 592

‘*L,M Alternative 1 | Alternative 2

Montagelasche fur Wandmontage

Alternative Montageposition der Montagelaschen

Fur die Wandmontage werden die Geh&usevarianten FR und CFR eingesetzt. Die
entsprechenden Abmessungen dieser Gehduse entnehmen Sie bitte den

vorangegangenen Tabellen.

Die geeigneten Schrauben, Dubel und Bolzen fir die Montage sind entsprechend den
gegebenen Erfordernissen und Méglichkeiten vor Ort zu wéhlen !

Abmessungen Montagelasche 57 54 36 31020 | 21020 15

M N o) P Q R
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Mechanische Installation
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8.1.2 Tastatur KB2

Ol_Keyboard _KB2.

@ Alle Informationen zur KB2 Tastatur (wie z. Bsp. technische Daten, Ansichten,
Zeichnungen, Abmessungen etc.) finden Sie in der zugehorigen Betriebsanleitung

8.1.3 Standful? MPFL

‘ T

© R. STAHL HMI Systems GmbH / IM_ET_MT-xx7_de_V_01_00_03.docx / 16.08.2024

| C

D

| E

CF
0

Abmessungen [mm]
A B C D E F G H P Q R S
1240 | 1216 | 312 | 250 | 175 | 20 | ¥60,3 | 889 | @200 | @18 | M6 45°
C(1:5)
Verschraubungen
Gl1 GI2 GI3
M25x 1,5 M25 x 1,5 M20 x 1,5
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8.1.4 Wandarm MPW
B

A

. e

-

R )

Abmessungen [mm]
A B C D E F G
@116 508 @ 60,30 @ 165 124 90° (4x) @ 18 (4x)

0 Die Kabelverschraubungen des Wandarms ist mit denen des Standful3es identisch.

8.2 Montage Tastatur

0 Im Normalfall ist die KB2 Tastatur mit Zeigegerat im Gehduse HSG eingebaut und am
Feldgehause des Bediengerates xx7 angebaut, komplett verdrahtet und betriebsbereit.

Die vorliegende Beschreibung der Tastaturmontage kann im Falle des Reparatur- /
Ersatzaustausches zu Rate gezogen werden.

Die Montage der Tastatur ist fUr alle Gehausevarianten identisch.

8.2.1 Montage — Step by step

Ansicht Gehausekorpus

E ohne Fronttire und
Bediengerat
Nr. Benennung Anzahl
1 Tastatur 1
2 | Schlossschraube M6 x 20 4
3 | Dichtung Montageflansch 2
. e 4 | Mutter selbstsichernd M6 4
L1 5 Federringscheibe M6 4
E e E e—
_l
AN
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Mechanische Installation

Installationshandbuch ET-/MT-xx7

8.3 Montage auf Standfuld
8.3.1 Ansicht

—

8.3.2 Montage — Step by step

©
°

Die geeigneten Schrauben, Diibel und Bolzen fiir die Montage sind entsprechend den
gegebenen Erfordernissen und Moglichkeiten vor Ort zu wahlen !

OV
\ SW 24

Siehe Mal3e " Standful3"
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Installationshandbuch ET-/MT-xx7 Mechanische Installation

®

@Standfuf& Erdung
(Siehe Kapitel 8.2)

A%

@
O @
e

Standfuld / Wandarm

A
B Montagekupplung
C M6 Inbusschraube

=10,
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Mechanische Installation Installationshandbuch ET-/MT-xx7

®

A Montagelocher, hAngende montage
B Montagelocher, stehende montage
C Bediengeratgehause
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®

Kupplung (vormontiert)

:

/24
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Mechanische Installation Installationshandbuch ET-/MT-xx7

Gesamtes Gehause
drehen !

Alle 4 Schrauben mit 10 Nm
festziehen !

I5mm

o
7
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Installationshandbuch ET-/MT-xx7 Mechanische Installation

N

i

N\

%

%1 Anschlussbolzen fur Potentialausgleich bei Bedienstationen (OS) bereits auf den
Sammelanschluss (*2) vorverdrahtet.

Nee——————

|
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Mechanische Installation Installationshandbuch ET-/MT-xx7

8.4 Montage auf Standfuld mit Barcodescanner
8.4.1 Ansicht

FR Gehause
mit Barcode Handscanner

mit Barcode Funkscanner

CFR Gehause
mit Barcode Handscanner

mit Barcode Funkscanner

3
=
I
-
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Installationshandbuch ET-/MT-xx7 Mechanische Installation

8.4.2 Abmessungen

Alle Mafl3e in mm.

FR Gehéause | CFR Gehause
mit Barcode Handscanner
- A Max - Mape, A Max C Max
A C A c
—l—o—I —_—
5 INEE: 7]
om E @ | 3
\

I

mit Barcode Funkscanner

A Max C Max A Max cCM
A
C

B Max

C
\
% m
= E— n = =

i )
| B Max

I ¥&4%

%44

Abmessungen Montage auf Standfuld mit mit Barcode Handscanner
Gehiuse A A Max B B Max C C Max
FR 740 832 568 603 190 203
CFR 720 814 627 657 190 203
Abmessungen Montage auf Standfuld mit mit Barcode Funkscanner
Gehause A A Max B B Max C C Max
FR 740 838 568 603 190 229
CFR 720 828 627 657 190 229
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Mechanische Installation Installationshandbuch ET-/MT-xx7

8.4.3 Montage — Step by step

@ A Montage StandfulR wie in Kapitel 7.3.2 beschrieben ausflihren

@ Barcode Handscanner

=

Benennung Anzahl
Handscanner Halter 1
Schraube M5 x 12
Unterlegscheibe M5
Federringscheibe M5
Binder Einbaubuchse
Binder Stecker

o|lu|hlw|NF|Z

RPN ININ

0 Die Binder Einbaubuchse ist im Regelfall bereits im Gehause HSG eingebaut und intern
verdrahtet.

@ Barcode Funkscanner

Nr Benennung Anzahl
1 Funkscanner Halter 1
2 Schraube M5 x 12 2
3 M25 Mutter 1
4 M25 Kabelverschraubung 1

0 Die M25 Kabelverschraubung ist im Regelfall bereits im Gehduse HSG eingebaut.
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8.5 Montage auf Wandarm
8.5.1 Ansicht

Wandarm, stehend

FR Gehause CFR Gehause

i

FR Gehause

Wandarm, hangend

8.5.2 Abmessungen
Alle Mal3e in mm.

FR Gehause CFR Gehause
A - C Max o A C Max .
: - .
5 §
5 a
1 ) *
@ ]| O,
Abmessungen
Gehause A B B Max C C Max
FR 740 568 864 190 558
CFR 720 627 915 190 558
0 Die Abmessungen fir die stehende oder hadngende Montage sind bei den beiden
jeweiligen Geh&usevarianten identisch.
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8.5.3 Montage — Step by step

|_o Alle Montageschritte gelten sowohl fur stehende wie auch hangende Montage !

®

o Die geeigneten Schrauben, Dibel und Bolzen fur die Montage sind entsprechend den
gegebenen Erfordernissen und Méglichkeiten vor Ort zu wéhlen !

-

Siehe MaRe "Wandarm"

[S——
|

D

SW 24\

8x M16

@ Wandarm Erdung

(Siehe Kapitel 8.2)

®

o Alle weiteren Montageschritte sind analog, wie bei der Standfulmontage ab dem
Montageschritt 3 beschrieben, auszufihren.
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8.6 Montage auf Wandarm mit Barcodescanner
8.6.1 Ansicht

FR Gehause
mit Barcode Handscanner

mit Barcode Funkscanner

CFR Gehause
mit Barcode Handscanner

mit Barcode Funkscanner
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8.6.2

Alle Mafl3e in mm.

Abmessungen

FR Gehause

CFR Gehause

mit Barcode Handscanner

A Max

B Max

C Max,

C

A Max

C Max

A

B Max

mit Barcode

Funkscanner

A Max

C Max

A

Abmessungen Montage auf Wandarm mit mit Barcode Handscanner

Gehause A A Max B B Max C C Max
FR 740 832 568 603 190 203
CFR 720 814 627 657 190 203

Abmessungen Montage auf Wandarm mit mit Barcode Funkscanner

Gehause A A Max B B Max C C Max
FR 740 838 568 603 190 229
CFR 720 828 627 657 190 229

8.6.3 Montage — Step by step

0

Alle Montageschritte knnen den vorherigen Kapiteln entnommen werden.
Wandmontage siehe Kapitel 8.5.3
Scannermontage siehe Kapitel 8.4.3
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9 Elektrische Installation
9.1 Anschluss Stromversorgung X10

@] O
@ fHpERpdhd o
Hﬂt@ wid || oz || e || ns
il ’ :
] : @
s=== =
[@j CEyen || xer
O

Label AC/DC-Variante |

Variante | Pin | Signal

1 Versorgung Gerat +24 VDC
DC 2 Versorgung Gerat 0 VDC

3 Potentialausgleich / Gehause

1 | Phase (L) 100 - 240 VAC
AC 2 Neutralleiter (N) 100 - 240 VAC
3 Schutzleiter / Gehause

WARNUNG

Explosionsgefahr und / oder zerstortes Gerat !
Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen von Personen und / oder Zerstérung
des Gerates fuhren !

o Nur AC Geréate (siehe Geratelabel) an 100 bis 240 VAC Netze anschliel3en !

9.2 Standful3 / Wandarm Erdung

Montageplatte Standfuld
Unterlegscheibe 2x
Zahnscheibe
Sechskantschraube M6 x 16
Federring

Kabelschuh mit Ose

OO WNE
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9.3 Ethernet Anschluss X16
9.3.1 TX oder 2TX bei SERIE 400 / 500

Pin | Signal Farbe Hinweis Anschluss
1 TRDO+ Weil3 / Orange verdrillen 100Base-TX Schnittstelle
2 | TRDO- | Orange —Rao>
3 TRD1+ | Weil3 / Griin o™
4 TRD1- Grin
5 | TRD2+ | Weil3/ Orange e 2te 100Base-TX Schnittstelle
6 TRD2- Orange (nur bei Option 2TX)
7 TRD3+ | Weil / Griin o™
8 TDR3- Grin
9 SHLD Schirm Schirm separat auf Schirmleiste auflegen (siehe Skizze B)
9.3.2 TX bei SERIE 600
(i
i
(g
(i) §
{THTH
ALY
Pin | Signal Farbe Hinweis Anschluss
1 TRDO+ Weil3 / Orange verdrillen Ethernet Schnittstelle
2 | TRDO- | Orange —Ro>
3 TRD1+ | Weil3 / Grin o™
4 TRD1- Grin
6 TRD2- Blau
7 TRD3+ | Weil3 / Braun i
8 TDRS3- Braun
9 SHLD Schirm Schirm auf Schirmleiste auflegen (siehe Skizze B)

© R. STAHL HMI Systems GmbH / IM_ET_MT-xx7_de_V_01_00_03.docx / 16.08.2024 Seite 33 von 36



Installationshandbuch ET-/MT-xx7 Elektrische Installation

9.3.2.1 Datenleitungen

Falsch

Richtig t N o ,

9.4 Ethernet Anschluss LWL

| E2EEEEs
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10 Ausgabestand

In diesem Kapitel wird zu der neuesten Dokumentationsversion des Installationshandbuches die
jeweilige Anderung aufgefihrt, die in diesem Dokument vorgenommen wurde.

Version 01.00.00

e Erstausgabe

Version 01.00.01

o Korrektur Versionsnummer im Abschnitt Ausgabestand
e Anderung HW-Rev. bei xT-4x7-*-BT und xT-5x7-*-BT auf Deckblatt
e Anderung Bild Deckblatt

o Korrektur Daten und Inhalt zu Gehéause fir Wandmontage

e Text-, Layout- und Formale Korrekturen

Version 01.00.02

Anderung HW-Rev. bei XT-4x7-*-BT und xT-5x7-*-BT auf Deckblatt
Erganzung HW-Rev. fir xT-5x7-*-P2 Gerat auf Deckblatt

Korrektur Aderfarben bei Pinbelegung 4 - 8 fir "TX bei SERIE 600"
Formale Anderungen

Version 01.00.03

Anpassung aller Bilder an aktuelles Design

Anderung Tastaturen, jetzt KB2

Erganzung "Wandmontagearten" und "Barcodescanner"
Erganzung Kapitel "Weitere Dokumente"

Erganzung Kapitel "Gehauseschaden"

Formale Anderungen
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